Absolute Drehgeber — Multiturn

(Kubler

Standard
mechanischer Multiturn, optisch

(@

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

EtherCAT

Die Multiturn-Drehgeber Sendix 5868 und 5888 mit EtherCAT-
Schnittstelle der 2. Generation und optischer Sensorik sind in
allen Applikationen mit EtherCAT Technologie einsetzbar.

Die Datenkommunikation basiert auf CAN over EtherNet und ist
ideal geeignet fiir Echtzeitanwendungen.

Diese Geber sind mit Welle bis maximal 10 mm Durchmesser oder
als Sacklochhohlwelle bis 15 mm verfiigbar.

——
EtherCAT.

Conformance tested

00| |4 N | *:
% . ( N2 ®
-40°..+80°C IP D — .
Mechanisches  Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Magnetfest Verpolschutz Optische Oberflachenschutz
Getriebe Drehzahl bereich Schutzart belastbarkeit Vibrationsfest Sensorik salznebelgetestet
optional
Zuverldssig Flexibel

¢ EtherCAT conformance tested.

e Integration des neuesten Slave — EtherCAT — Stacks von
Beckhoff mit der Version 5.01.

e Durch den IP67-Schutz und den widerstandsfahigen Gehduse-
aufbau optimal geeignet fiir harteste dulRere Einsatz-

bedingungen.
. [X[X[B|2].
0|;|;0

O Welle (o x L), mit Fliche
1=6x10mm?"

Bestellschliissel 8.5868
Welle Typ

© Flansch

1 =Klemmflansch, IP65___g 58 mm
258 mm
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, .58 mm

4 = Synchroflansch, IP67 @58 mm

5 = Quadratflansch, IP65 63,5 mm [2.5”]

7 = Quadratflansch, IP67 063,56 mm [2.5”]

B2/12
(e)

3 =1/4"x7/8"
4 =3/8" x7/8"

Bestellschliissel 8.5888
Hohlwelle Typ

. X|X|B 2|.(B2(12
0000 |0
O Sackloch-Hohlwelle
(Einstecktiefe max. 30 mm)
3=g10mm

© Flansch

1 = mit Federelement, lang, IP65
2 = mit Federelement, lang, IP67
3 = mit Statorkupplung, IP65 g65mm 4 =g12mm
4 = mit Statorkupplung, IP67 @ 65 mm 5=9014mm

_5 = mit Statorkupplung, IP65__g 63 mm 6 =015mm
6 = mit Statorkupplung, IP67 @63 mm 8 =p3/8"
9=g1/2"

1) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 2.
2) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 1.
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e Verwendung von CoE (CAN over EtherNet).

e Echte neue Positionsinformation durch minimale Zykluszeit
im DC-Mode von 62.5 ps.

e Schneller, einfacher und fehlerfreier Anschluss durch
M12-Stecker.

¢ Unterstiitzt Hot-Connect.

gewahlt, betrdgt die Lieferzeit 10 Arbeitstage fiir max. 10 Stiick pro Lieferung.
Mengen bis zu 50 Stiick dieser Typen haben eine Regellieferzeit von 15 Arbei

© Schnittstelle / Versorgungsspannung Optional auf Anfrage
B =EtherCAT/10...30V DC o B
- Oberflachenschutz

salznebelgetestet

@ Feldbusprofile
B2= EtherCAT mit CoE (CAN over EtherNet)

gewahlt, betrégt die Lieferzeit 10 Arbeitstage fiir max. 10 Stick pro Lieferung. (10 by 10)
Mengen bis zu 50 Stiick dieser Typen haben eine Regellieferzeit von 15 Arbei N
© Schnittstelle / Versorgungsspannung Optional auf Anfrage

- Ex2/22
- Oberflaichenschutz
salznebelgetestet

B = EtherCAT /10... 30V DC

@ Feldbusprofile
B2= EtherCAT mit CoE (CAN over EtherNet)
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Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

(Kubler

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

EtherCAT

Bestell-Nr.

Montagezubehor fiir Wellen-Drehgeber

Kupplung

Montagezubehar fiir Hohlwellen-Drehgeber

Drehmomentstift, 8 4 mm
fiir Flansch mit Federelement
(Flanschtyp 1+2)

Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 6 mm

Balgkupplung g 19 mm fiir Welle 10 mm

MaRe in mm [inch]

mit Befestigungsgewinde

8[0.31 E
o

5[02] SW7 028 K
4 <

o i |

sl
3 — £
30[1.18] N

8.0000.1102.0606
8.0000.1102.1010

Bestell-Nr.

8.0010.4700.0000

Kabel und Steckverbinder Bestell-Nr.

Konfektionierte Kabel M12 Stift mit AuRengewinde, 4-polig, D-codiert, gerade — Bus IN + 05.00.6031.4411.002M
Ende offen Bus OUT
2 m PUR-Kabel
M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 4-polig, A-codiert, gerade Spannungsvers.  05.00.6061.6211.002M
Ende offen
2 m PUR-Kabel

Steckverbinder M12 Stift mit AuRengewinde, 4-polig, D-codiert, gerade (Metall) Bus IN + 05.WASCSY4S

Bus OUT

M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 4-polig, A-codiert, gerade (Kunststoff) Spannungsvers. 05.B8141-0

Weiteres Zubehdr finden Sie im Kapitel Zubehdr oder im Bereich Zubehdr unter: kuebler.com/zubehoer.

Weitere Anschlusstechnik finden Sie im Kapitel Anschlusstechnik oder im Bereich Anschlusstechnik unter: kuebler.com/anschlusstechnik.

Technische Daten

Mechanische Kennwerte

Maximale Drehzahl IP65 bis 70 °C 9000 min-', 7000 min-' (Dauerbetrieb)
IP65 bis Tmax 7000 min™', 4000 min' (Dauerbetrieb)
IP67 bis 70 °C 8000 min', 6000 min' (Dauerbetrieb)
IP67 bis Tmax 6000 min-!, 3000 min"' (Dauerbetrieb)
Anlaufdrehmoment (bei 20 °C) IP65 < 0,01 Nm
IP67 <0,05Nm
Massentragheitsmoment
Wellenausfiihrung 3,0 x 106 kgm?
Hohlwellenausfiihrung 7,5 x 108 kgm?
Wellenbelastbarkeit radial 80 N
axial 40N
Gewicht ca. 0,54 kg
Schutzart nach EN 60529
gehduseseitig  IP67
wellenseitig P65, opt. IP67
Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +80 °C
Werkstoffe Welle/Hohlwelle nicht rostender Stahl
Flansch  Aluminium
Geh&use  Zink-Druckguss
Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27 2500 m/s?, 6 ms

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 10..30VDC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 120 mA
Verpolschutz der ja

Versorgungsspannung

Kennwerte zur Schnittstelle EtherCAT

Auflésung Singleturn (MUR)
skalierbar
Default

1...65536 (16 bit)
8192 (13 bit)

Anzahl Umdrehungen (NDR)

1...4096 (12 bit)
nur iber Gesamtauflésung skalierbar

Gesamtauflosung (TMR)
skalierbar
Default

1 ... 268 435 456 (28 bit)
33 554 432 (25 bit)

Protokoll

EtherNet/EtherCAT

UL-konform gemaR

File-Nr. E224618

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

N

kuebler.com

100 m/s?, 55 ... 2000 Hz

CE-konform gemaR
EMV-Richtlinie
RoHS-Richtlinie
ATEX-Richtlinie

2014/30/EU
2011/65/EU
2014/34/EU (fiir Ex 2/22-Varianten)

© Fritz Kiibler GmbH, Irrtiimer und /'-'\nderungen vorbehalten. 11/2023



Absolute Drehgeber — Multiturn

(Kubler

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

LED leuchtet bei folgenden Fehlern:

§ensorfeh|er (Interner Code bzw. LED-Fehler), zu niedrige Spannung,
Ubertemperatur

LED leuchtet bei folgenden Zustéanden:
Preop-, Safeop und Op-State (EtherCAT-Status-Maschine)

Allgemeine Hinweise zu CoE (CAN over EtherNet)

Die EtherCAT-Drehgeber unterstiitzen das CANopen Kommunikationsprofil nach
DS301. Zusitzlich stehen geratespezifische Profile wie das Encoderprofil DS406
zur Verfligung.

Es lassen sich Skalierungen, Presetwerte, Endschalterwerte und viele weitere,
zusétzliche Parameter iiber den EtherCAT-Bus programmieren.

Beim Einschalten werden samtliche Parameter aus einem EEPROM geladen, die
zuvor nullspannungssicher abgespeichert wurden.

Als Ausgabewerte konnen Position, Geschwindigkeit, Temperaturwerte, Status
des Arbeitshereiches sowie andere Prozessgroen als PDO kombiniert werden
(PDO Mapping).

Anschlusshelegung Bus

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

EtherCAT

2 x Link LED (Gelb)

LED leuchtet bei folgenden Zustédnden (Port IN und Port QUT):
Link detected

Freerun, Distributed Clock

CANopen Encoder Profil 3.2.10 CoE (CAN over EtherNet)
Folgende Funktionalitdten sind unter anderem integriert:

* Positionsupdate-Zeit von 62.5 ps.

e EtherCAT-Konformitatsnachweis.

* Geschwindigkeit mit Vorzeichen.

¢ Vier Einheiten fiir Geschwindigkeitsberechnung: Steps/sec, Steps/100 ms,
Steps/10 ms, min“.

e Zeitstempel als Systemzeit zum Zeitpunkt des Positionslesens.

e Zwei Working Area State Register.

* Neben der skalierten Position sind auch die Rohdaten — Position als Prozess-
groRBe — mappbar.

e Dynamisches Mapping.

e (Gating Time: Einstellung des Zeitintervalls, iiber das der Geschwindigkeits-
wert interpoliert wird.

e Sensortemperatur in Grad Celsius.

e Umfangreiche Plausibilitatspriifung beim Download von Parametern auf
den Drehgeber.

e Alarm- und Warnmeldungen.

e User Interface mit optischer Anzeige der Bus- und Fehlerzusténde - 4 LEDs.

* Erweitertes Fehlermanagement fiir die Positionsabtastung mit integrierter
Temperaturkontrolle.

¢ Implementierung des neuesten CANopen-Profils 3.2.10 vom 18. Februar 2011.

e Hot-Connect - Unterstiitzung fiir schnellen Wechsel der Bus-Topologie.

Schnittstelle Anschlussart Funktion M12-Stecker, 4-polig
Bus Port IN Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten - o)
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- ® © D-codiert
Pin: 1 2 3 4 Q
Spannungs- | Signal: Spannung + = Spannung — = )
B 2 Versorgung | yyrzzeichen: +V - oV - ® o
(3 x M12-Stecker) Pin: 1 2 3 4 @
Bus Port OUT | Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten - )
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- ® @ D-codiert
Pin: 1 2 3 4 o

© Fritz Kiibler GmbH, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. 11/2023

Bus Port IN

Spannungsversorgung —ﬁ—

Bus Port OUT _‘
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Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) EtherCAT

MaBbilder Wellenausfiihrung, mit abnehmbarer Bushaube

MaRe in mm [inch]

Klemmflansch, o 58

Flanschtyp 1 und 3
74,2 2.53]
(7] 3 x M3, 6,0 [0.24] tief 83[249]
(213 x M4, 8,0 [0.31] tief - i
A =
Sl el - . S :
2|38 g |
ASIRSIESY L ©
il
10[0.39] 12[0.47]
D Passung L 3 [0.12] 24[0.94]
60.24] h7 10[0.39] — [3.39]
10[0.39] 7 201[0.79] 87,2[3.43]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 /8"
Synchroflansch, g 58
Flanschtyp 2 und 4
2410.94] 74,2[2.92]
[T] 3 x M4, 6,0 [0.24] tief 1200.47] 63 [2.48]
I ®
g5 =g
N =) OF == f
% 8 RSV == | [ - E%
R LL_ <8
®
D Passung L g{gg}
6[0.24] h7 10[0.39] 4[0.16]
10[0.39] f7 20 [0.79] 86 [3.39]
m - 87,2 [3.43]
1/4 h7 7/8
3/8" h7 7/8"
Quadratflansch, (1635
Flanschtyp 5 und 7 74,2[2.92)
63 [2.48]
® O]
5
| _ _ § 20 |
e S -3
® L RS
® i\
D Passung L 5 45
6 [0.24] h7 10[0.39] [ 7410281 12[047] \Q’}W\ “
1[0 : “ 052,4 [2.06
10 [0.‘?‘)9] 7 20 [0.39] 75003] 241004 Q@« 63,5 12.5]
1/4 h7 /8 78,5 [3.1]
3/8" h7 7/8" 79,5[3.13]
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(Kubler
Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) EtherCAT

MaBbilder: Hohlwellenausfiihrung (Sackloch) mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang 74,2 [2.92]
Flanschtyp 1 und 2 o 63 [2.92]
- 14.[0.55]
[T Nut Federelement L 2410.94] 5 38900061
Empfehlung: Drehmomentstift M 12/047 N
nach DIN 7,  4[0.16] 5 5 i 5=
e N S| @
(2] 3x M3,55[0.22] tief NE
@ Empfohlenes Drehmoment fiir = ) 8|S
Klemmring 0,6 Nm - - I E % -
|8
) (Q
® ® 0
D Passung L 4[0.16] [1.65]
10[0.39] H7 30[1.18] 84,2 [3.32]
12 [0.47] H7 30[1.18] 914 [3.59]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, o 63 742 [2.92]
Flanschtyp 5 und 6 . 2%0'3]7 i 63[2.92
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir | o
Klemmring 0,6 Nm |
g‘- ] - o @l g
5 g - & S5 g
B Sk ik )
S b \
0,8[0.03] ® \\
D Passung L 4 [0.16] 84.2[3.32] 5
10[0.39] H7 30[1.18] 92[3.62] g 20[0.79]
12[0.47] H7 30[1.18] o
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, g 65 74.2[2.97]
Flanschtyp 3 und 4 63 [2.92
L 24 [0.94;
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir 1210.47
Klemmring 0,6 Nm R
M H* @
&9 - =g
&/ =k
s ¥ = s
€ L @
2,5[0.09] o257 65 [2.56]
95,5 [3.76]
D Passung L
10 [0.39] H7 30[1.18]
12[0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
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