Radarsensoren

(Kiuibler

Objekterkennung und Kollisionsvermeidung RAD51C
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Eigenschaften und Nutzen

¢ Weiter Messhereich
- Messbereich 0,15 m bis 20 m oder 0,30 m bis 30 m
- Geringer Blindbereich von nur 0,15 bzw. 0,3 m

o Schnell und prazise
- Messrate bis zu 100 Hz
- Wiederholgenauigkeit +2 mm

* Vielfaltige Einsatzbereiche zur Kollisionsvermeidung,

Hinderniserkennung, Objektdetektion und Positionierung

- Breiter Offnungswinkel +8° (16°) fiir zuverlassige
Objekterkennung

- Unterschiedliche Maglichkeiten der Datenausgabe:
Neben dem analogen Ausgang von 4 ... 20 mA stehen
3 Schaltausgénge fiir vielfaltige Einsatzzwecke zur Verfiigung.

- Fiir ein flexibles und zuverlassiges Monitoring von
Sicherheitsbereichen kdnnen bis zu 4 Sensorzonen iiber die
Schaltausgénge eingestellt werden

* Kompakt und einfache Montage
- 92,65 mm Gesamtlénge inkl. M12-Stecker
- Standardisierte Montage durch M30 Befestigungsgewinde
- Passendes Montagezubehdr zur einfachen Befestigung und
Ausrichtung an der Applikation

Analog + 3 Schaltausgédnge

Einfach. Robust. Flexibel.

Der kompakte Radarsensor RAD51C eignet sich fiir engste
Einbausituationen und rauesten Umgebungsbedingungen.

Mit einem breiten Offnungswinkel von +8° (16°) bietet der Sensor
maximale Zuverlassigkeit bei Objekterkennung.

Dank einer Messrate von 100 Hz und Messbereichen zwischen
0,15m ... 20 m oder 0,3 ... 30 m kdnnen unzéhlige Applikationen mit
neuester Radartechnologie realisiert werden. Einfachste Tools
helfen nicht nur bei der Implementierung, sondern schaffen auch
Transparenz im Betrieb.
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* Maximal robust
Neueste Radartechnologie fiir zuverldssige Messung auch
unter widrigsten Umgebungshedingungen wie Staub, Nebel,
Regen, Rauch, Wind oder bei ungiinstigen Lichteinfliissen.

* Einfachste Inbetriebnahme und Einstellung von Parametern
- Anschluss des Radarsensors mit Hilfe einer Konfigurations-

Box (ConfigBox) an den PC. Kommunikation {iber die RS485

Schnittstelle.

“Sehen, was der Sensor sieht” durch Echtzeit-

Visualisierung der Echokurve durch entsprechende

Software-Tools. Dies ermdglicht zudem eine einfache und

intuitive Inbetriebnahme, da die Messung schon wahrend der

Montage live verfolgt werden kann.

Zahlreiche Einstellmoglichkeiten wie bspw. Einstellung

des Messbereichs, Setzen von Schaltpunkten, Filtern

oder anderen Features, um die Sensorik auf die jeweiligen

Applikationsanforderungen individuell anpassen zu kénnen.

RAD51C .

Typ

XXX
2]

Bestellschliissel

JT1111

1118

Offnungswinkel : +8°(16°)
Linearitét: bis zu £10 mm
Schnittstellen : 4 ...20 mA + 3 x Schaltausgang PNP/NPN

RS485 als Kommunikationsschnittstelle
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Lagertypen
RAD51C.020.11111.1118
RAD51C.030.11111.1118

© Messbereich
020 = 0,15m..20m
030 = 0,30m..30m
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Objekterkennung und Kollisionsvermeidung RAD51C Analog + 3 Schaltausgédnge

Zubehor Bestell-Nr.

M30 - Befestigungswinkel Zur einfachen Montage und korrekten Ausrichtung der RAD5x Sensoren auf
das Messobjekt.

Material: Verzinkter Stahl 1.4301 Fiir vertikale Justage +30° 8.0000.7000.0083 "
Gewicht: 81g
MaRe: 60 x 55 x 42 mm
Material: Verzinkter Stahl 1.4301 Fiir vertikale Justage +30° 8.0000.7000.0084 "
Gewicht: 223 g und horizontale Justage +15°
MaRe: 70 x 65 x 65 mm

Radar Winkelreflektor o Erhdhung der Signalstérke, die von einem Ziel empfangen wird.

¢ VergroBerung des méglichen Winkels zwischen Sensor und Ziel.
e Erhohung der Messgenauigkeit durch eine Steigerung der Signalstérke.

Material: 1.401 Kantenlénge 100 mm 8.0000.7000.0081 "
Gewicht: 120 g
MaRe: 104 x 82 x 91 mm
Material: 1.401 Kantenlénge 250 mm 8.0000.7000.0082 "
Gewicht: 690 g
MaRe: 254 x 170 x 221 mm

Konfigurations-Box Zur Ubertragung der Sensor-Daten an einen PC/Laptop 8.0010.9000.0023 "

Lieferumfang:
- Konfigurations-Box , ConfigBox"
,/’, - Verbindungskabel M12, 8-polig mit Stecker und Buchse
u. : ’”” - Anschlusselement
‘uﬂ‘ﬂﬁiﬁ ]/ - LAN-Kabel zum Anschluss an den PC
- Netzanschluss

Kabel und Steckverbinder Bestell-Nr.

Konfektionierte Kabel M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig, A-codiert, gerade 05.00.6041.8211.002M
Ende offen

2 m PVC-Kabel

M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig, A-codiert, gerade 05.00.6051.8211.002M
Ende offen
2 m PUR-Kabel

Steckverbinder M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig, A-codiert, gerade (Metall) 05.CMB 8181-0

Weiteres Kiibler Zubehér finden Sie unter: kuebler.com/zubehoer
Weitere Kiibler Kabel und Steckverbinder finden Sie unter: kuebler.com/anschlusstechnik

1) Lagertypen
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Technische Daten
Allgemeine Daten Elektrische Kennwerte

Radarfrequenz (FMCW) 122,25 - 123 GHz Versorgungsspannung 12..30VDC
Strahlungsleistung EIRP < 100 mW Stromaufnahme 80 mA (bei 24 VDC)
MTTF > 125 Jahre Leistungsaufnahme 24W
Messhereiche 0,15m..20m Verpolungsschutz ja
_ 0,30m...30m Kommunikation RS485 (half-duplex mode)
Offnungswinkel +8°(16°) Analogausgang 4..20mA
Messrate 100 Hz Schaltausgénge 3x PNP/NPN

300 Hz auf Anfrage
Linearitéat bis zu 10 mm

Wisderholgonaugkei 2mm Zulassungen |

CE-konform gemaR

. EMV-Richtlinie  2014/30/EU
Mechanische Kennwerte RoHS-Richtlinie  2011/65/EU

Werkstoff Gehduse Edelstahl 1.4404
Linse PTFE
Gewicht 205¢
(170 g Sensor / 35 g M30 Muttern)
Schutzart nach EN 60529 1P67 / 1P69k
Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +70 °C
Lagertemperaturbereich -40°C ... +85°C
Schockfestigkeit (EN 60068-2-27) 100g; 11 ms
Elektrischer Anschluss M12 Stecker, 8-polig, A-codiert
Abmessungen | =92,65 mm
g =30 mm
Anschlussbelegung
Funktion M12 Stecker, 8 polig, A-codiert
Spannungsversorgung Signal: A +V CL 0UT2 | OUT1 B oV ouT3 L
Analogausgang Pin: 1 2 3 4 5 6 7 8 PH
Schaltausgénge

+V: Versorgungsspannung Sensor +V DC
o0V Masse Sensor GND (0V)

A, B: RS485 Kommunikation

CL: Analogausgang (4 ... 20 mA)
0UT1,2,3: Schaltausgénge

PH <: Steckergehéuse (Schirm)
MaRbilder

MaRe in mm [inch]

22,1[0,87] 8[0,31] 8(0,31]
M12, 8-Pin
A-Coded RGB LED 28,65[1,13] _ 34,3[1,35] 13,7[0,54]
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Technik im Detail

Individuelle Einstellméglichkeiten iiber die Konfigurations-Box und -Software

Anschluss
Der Radarsensor @ wird zunichst iiber die Konfigurations-Box @ mit dem Alle dazu ndtigen Verbindungselemente sind im Lieferumfang der
PC 0 verbunden Konfigurations-Box 0 enthalten:

© Verbindungskabel M12, 8-polig mit Stecker und Buchse
0 Anschlussmodul

Q Netzanschluss

0 LAN-Kabel zum Anschluss an den PC

10.10.42.1

Distance

(2]
ConfigBox

Inbetriebnahme / Diagnose

Nach dem Anschluss, wie oben dargestellt, wird iiber den Browser die
Konfigurations-Software gedffnet — URL = 10.10.42.1 (kein ,, www").

Uber die Software kann der Sensor auf die jeweiligen Applikations-
anforderungen konfiguriert oder im Betrieb auf seinen Status gepriift werden.

Neben der Visualisierung der Echokurve (Radarsignal) kénnen beispielsweise
folgende Einstellungen konfiguriert werden:

* Konfiguration der Analogschnittstelle

* Einstellung des Schaltpunkte fiir die Schaltausgénge

¢ Einstellung des Messbereiches

¢ Festlegung des Signalschwellenwertes

* Selektion des gewiinschten Signals bei mehreren Peaks
e uvm.

Einfache Inbetriebnahme und Analyse

Optimale Ausrichtung des Sensors auf das Messobjekt durch Visualisierung des Messergebnisses wéahrend der Montage
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RAD51C Analog + 3 Schaltausgénge

Radar Erkennungsbereich

Das Erfassungsmuster zeigt an, in wie weit ein vom Radarsensor angestrahlter
Metall-Rundstab von 25 mm Durchmesser erkannt wird.
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Einstellung von Sicherheitsbereichen iiber die Schaltausgénge

Uber die jeweilige Festlegung von Messbereichen fiir die Aktivierung der drei Schaltausgéinge kénnen bis zu 4 Sicherheitsbereiche festgelegt werden.
Je nachdem, in welchem Bereich ein Objekt erkannt wird, kénnen so unterschiedliche Aktionen ausgeldst werden.

Zone 1 Zone 2 Zone 3 Zone 4
Schaltausgang 1 aktiv aktiv aktiv nicht aktiv
Schaltausgang 2 aktiv aktiv nicht aktiv nicht aktiv
Schaltausgang 3 aktiv nicht aktiv nicht aktiv nicht aktiv
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