(Kubler
Absolute Drehgeber — Singleturn

Standard

Optisch Sendix 5858 / 5878 (Welle / Hohlwelle) PROFINET 10

Die Singleturn Drehgeber 5858 und 5878 mit Profinet-Schnittstelle
und optischer Sensorik sind in allen Applikationen mit Profinet-
Technologie einsetzbar.

Der Drehgeber unterstiitzt den IRT-Mode und ist damit ideal
geeignet fiir Echtzeitanwendungen.
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¢ Geeignet fiir alle Profinet-Applikationen durch Verwendung
des Drehgeber-Profils 4.1.

e Durch den IP67-Schutz und den widerstandsfahigen Gehause-
aufbau optimal geeignet fiir harteste dufRere Einsatz-
bedingungen.

¢ Einfaches Setzen eines Preset-Wertes mit Hilfe eines
Steuerbits (Telegramm 860).

e Verwendung im IRT-Mode.
e Zykluszeit > 1 ms.

* Firmware-Updater erlaubt einfache Erweiterung von Eigen-
schaften ohne den Drehgeber zu demontieren.

Bestellschliissel 8.5858]. X|X|C 21.1C2/12
Welle Typ 0000 |0

© Flansch O Welle (o x L), mit Flache
_1.=Klemmflansch, IP65___g 58 mm 1=6x10mm"

3 = Klemmflansch, IP67 @58 mm 2 =10x20 mm?

4 = Synchroflansch, IP67
5 = Quadratflansch, IP65
7 = Quadratflansch, IP67

Bestellschliissel
Hohlwelle

©® Flansch

258 mm
0635 mm [2.5%]
0635 mm [2.5"]

3 =1/4"x7/8"
4 =3/8"x7/8"

8.5878

Typ

: C|2 .
0000 |0

c212

1 = mit Federelement, lang, IP65
2 = mit Federelement, lang, IP67
3 = mit Statorkupplung, IP65 @65 mm
4 = mit Statorkupplung, IP67 @ 65 mm

6 = mit Statorkupplung, IP67 @ 63 mm

O Sackloch-Hohlwelle
(Einstecktiefe max. 30 mm)
3 =g10mm

O Schnittstelle/
Versorgungsspannung
C = PROFINET10/10...30VDC

O Anschlussart
Bushaube, abnehmbar

O Schnittstelle /
Versorgungsspannung
C = PROFINET10/10...30V DC

O Anschlussart
Bushaube, abnehmbar

O rFeldbusprofile
C2= PROFINET 10

Optional auf Anfrage

- Ex2/22

- Oberflachenschutz
salznebelgetestet

O rFeldbusprofile
C2= PROFINET I0

Optional auf Anfrage

- Ex2/22

- Oberflachenschutz
salznebelgetestet

1) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 2.
2) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 1.
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Absolute Drehgeber — Singleturn

Standard

Optisch

(Kubler

Sendix 5858 / 5878 (Welle / Hohlwelle)

PROFINET 10

Bestell-Nr.

Montagezubehar fiir Wellen-Drehgeber

Kupplung

Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 6 mm
Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 10 mm

Montagezubehar fiir Hohlwellen-Drehgeber

Drehmomentstift, 8 4 mm
fiir Flansch mit Federelement
(Flanschtyp 1 +2)

MaRe in mm [inch]

mit Befestigungsgewinde

8[0.31 5

=

5102] SW7 [0.28 3

4 <

<) il )
gl

3t — &
30[1.18] %2

8.0000.1102.0606
8.0000.1102.1010

Bestell-Nr.

8.0010.4700.0000

Kabel und Steckverbinder

Bestell-Nr.

Konfektionierte Kabel M12 Stift mit AuBengewinde, 4-polig, D-codiert, gerade — Bus IN + 05.00.6031.4411.002M
Ende offen Bus OUT
2 m PUR-Kabel
M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 4-polig, A-codiert, gerade Spannungsvers.  05.00.6061.6211.002M
Ende offen
2 m PUR-Kabel

Steckverbinder M12 Stift mit AuBengewinde, 4-polig, D-codiert, gerade (Metall) Bus IN + 05.WASCSY4S

Bus OUT

M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 4-polig, A-codiert, gerade (Kunststoff) Spannungsvers. 05.B8141-0

Weiteres Kiibler Zubehdr finden Sie unter: kuebler.com/zubehoer
Weitere Kiibler Kabel und Steckverbinder finden Sie unter: kuebler.com/anschlusstechnik

Technische Daten

Mechanische Kennwerte

Maximale Drehzahl 1P65 bis 70 °C 9000 min"', 7000 min"' (Dauerbetrieb)
1P65 bis Tmax 7000 min-', 4000 min-' (Dauerbetrieb)
P67 bis 70 °C 8000 min"', 6000 min"' (Dauerbetrieb)
P67 bis Tmax 6000 min™', 3000 min™' (Dauerbetrieb)
Anlaufdrehmoment (bei 20 °C) IP65 < 0,01 Nm
IP67 <0,05Nm
Massentragheitsmoment
Wellenausfiihrung 3,0 x 106 kgm?
Hohlwellenausfiihrung 6,0 x 10 kgm?
Wellenbelastbarkeit radial 80N
axial 40N
Gewicht ca. 0,50 kg
Schutzart nach EN 60529
gehduseseitig  IP67
wellenseitig  IP65, opt. IP67
Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +85°C
Werkstoffe Welle / Hohlwelle  nicht rostender Stahl
Flansch  Aluminium
Geh&use  Zink-Druckguss
Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27 2500 m/s2, 6 ms

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

100 m/s, 10 ... 2000 Hz

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 10..30VDC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 200 mA
Verpolschutz der ja
Versorgungsspannung

2 kuebler.com

Kennwerte zu den Schnittstellen PROFINET 10

Auflosung 1...65535 (16 bit), skalierbar
Default: 8192 (13 bit)
Protokoll PROFINET 10

Link 1 und 2, LED (griin / gelb)

Zweifarbig griin Link ist aktiv

gelb Datentransfer

Error LED (rot) / PWR LED (griin)

Funktionalitaten siehe Benutzerhandbuch

UL-konform gemaR File-Nr. E224618

CE-konform gemaR
EMV-Richtlinie
RoHS-Richtlinie
ATEX-Richtlinie

2014/30/EU
2011/65/EU
2014/34/EU (fiir Ex 2/22-Varianten)

© Fritz Kiibler GmbH, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. 12/2025



Absolute Drehgeber — Singleturn

(Kubler

Standard

Optisch

Allgemeine Hinweise PROFINET 10

Der Profinet-Drehgeber implementiert das Drehgeber-Profil 4.1 (gemaR Spezifika-
tion “Profil Encoder Version 4.1 Dec 2008“).

Es lassen sich Skalierungen, Presetwerte und viele weitere, zusétzliche Parame-
ter {iber den Profinet-Bus programmieren.

Beim Einschalten werden samtliche Parameter aus einem EEPROM geladen, die
zuvor nullspannungssicher abgespeichert oder von der Steuerung in der Hoch-
laufphase iibernommen wurden.

Als Ausgabewerte kénnen Position, Geschwindigkeit sowie andere Status des
Drehgebers iibertragen werden.

Anschlusshelegung Bus

Sendix 5858 / 5878 (Welle / Hohlwelle)

PROFINET 10

PROFINET 10

Es ist das gesamte Drehgeber-Profil gemaR Profile Encoder Version 4.1 sowie
die Identification- & Maintenance-Funktionalitét Version 1.16 implementiert.
Unterstiitzt werden IM-Blécke 0, 1, 2, 3 und 4.

Esist das Media Redundancy Protokoll implementiert. Im Kern besteht der Vorteil
von MRP darin, dass die Komponenten, die in einer Ringstruktur verkabelt sind,

in ihrer Funktionalitdt aufrecht erhalten werden wenn es zu einem Ausfall kommt
oder wenn die Kabel an einer Stelle unterbrochen werden.

© Fritz Kiibler GmbH, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. 12/2025

Schnittstelle Anschlussart Funktion M12-Stecker, 4-polig
Bus Port 1 Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten - A
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- D O D-codiert
Pin: 1 2 3 4 ®
Spannungs- | Signal: Spannung + - Spannung - - °
C 2 VErsorgung | v rzzeichen: +V - oV - ® @
(3 x M12-Stecker) Pin: 1 2 3 4 ®
Bus Port 2 Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten - @
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- D O D-codiert
Pin: 1 2 3 4 @
Bus Port 1
Spannungsversorgung
Bus Port 2 - ' 4§

kuebler.com 3



Absolute Drehgeber — Singleturn

(Kubler

Standard

Optisch

Technik im Detail

Sendix 5858 / 5878 (Welle / Hohlwelle)

PROFINET 10

Im Allgemeinen wird bei zeitkritischen Anwendungen auf eine sehr geringe
Zykluszeit der Sensorik geachtet. Um eine hohe Regelgiite zu erreichen,
reicht es allerdings nicht aus, nur die Datenerfassung und -verarbeitung
durch kleinste Zykluszeiten zu beschleunigen. Samtliche Sensoren und
Aktoren miissen auch im gleichen Takt arbeiten.

Taktsynchronitit — Isochronous Realtime (IRT) in der Positionssensorik

Dies wird durch einen netziibergreifenden Takt erreicht, der durch die
Steuerung vorgegeben wird. Dieser Sendetakt (IRT-Takt) ist dabei aber
nicht zwingend der Takt, mit dem die Prozessdaten ausgetauscht werden.
Hierfiir wird ein weiterer Zyklus (Applikationszyklus) genutzt, der ebenfalls
vom Anwender steuerungsseitig festgelegt werden kann. Die folgende
Abbildung verdeutlicht den Zusammenhang der einzelnen Taktzyklen.

© Taktvorgabe Steuerung
IRT-Takt = Sendetakt

@ Datenerfassung Positionssignale
Interner Sensortakt synchronisiert sich mit dem IRT-Takt.
Erfassung der Rohwerte Sensor.

© Datenverarbeitung im Drehgeber
Positionsdaten werden verarbeitet und in den
Zwischenspeicher des Drehgebers geschrieben.

O Dateniibertragung iiber das Netzwerk
Daten werden bei jedem Applikationszyklus (APP-Zyklus)
aus dem Zwischenspeicher ausgelesen und zur Steuerung
geleitet.

© Jede 2. Positionen
Jede 2. erfasste Position wird nicht iibertragen, da der

Positionserfassung, | ¢! | |
Datenverarbeitung —>©
im Drehgeber Low _J l _J |
(5]
HIGH
Takt Steuerung
IRT-Takt
Low
HIGH
Datenaustausch
APP-Zykl
UAED Low (4] ‘
Beispiel:  CACF =2 (APP-Zyklus = 500 ps / IRT-Takt = 250 ps)

APP-Zyklus doppelt so lang ist wie der IRT-Takt.
Bzw.: Nur bei jedem zweite IRT-Takt kommt ein
> Datenaustausch zustande.

Mit dem Eintreffen des IRT-Taktes beginnt der Sensor seinen aktuellen
Messpunkt auszulesen. Dieser Rohwert wird intern weiterverarbeitet
(z.B. Skalierung, Geschwindigkeitsherechnung etc.) und in einen
Zwischenspeicher gepuffert.

Der Zwischenspeicher wird bei jedem Applikationszyklus ausgelesen.
Befindet sich hierin ein Wert wird dieser iiber das Netzwerk zur Steuerung
geschickt.

Wenn nun der Applikationszyklus ein Vielfaches des IRT-Taktes darstellt,
kann es sein, dass die zwischengespeicherten Prozessdaten nicht direkt
verschickt, sondern iiberschrieben werden, da sie zwar mit jedem IRT-Takt
erfasst, aber nur zu jedem Applikationszyklus herausgeschickt werden.

Ubertragungszeit Leitung / Latenz Netzwerk ~ t

Das Verhiltnis Applikationszyklus zu IRT-Takt stellt den CACF (Controller
Application Cycle Factor) dar.

Im vorliegenden Beispiel betrégt der CACF = 2. Dieser gibt an, dass nur jede
2. erfasste Position an die Steuerung {ibertragen wird.

Die beschriebene Methodik garantiert einen Determinismus:

Da die Steuerung fiir das gesamte Netzwerk einen Takt vorgibt, kann so
garantiert werden, dass samtliche Messwerte, die von den Sensoren an die
Steuerung geschickt werden, nie dlter sind als der gewéhlte IRT-Takt!
Samtlich nachfolgende Aktorik kann damit stets mit den aktuellsten
Messwerten geregelt werden.

4 kuebler.com
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(Kubler
Absolute Drehgeber — Singleturn

Standard

Optisch Sendix 5858 / 5878 (Welle / Hohlwelle) PROFINET 10

MaBbilder Wellenausfiihrung, mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]

Klemmflansch, o 58

Flanschtyp 1 und 3
74,2[2.92]

(17 3 x M3, 6,0 [0.24] tief 2 l054]
[2] 3x M4, 8,0[0.31] tief
(<]
8la 9 a
85 o Ak g
B o gl © - - - = o =
Sl g L 5 g g
®
10[0.39] 12[0.47]
310.12]
D Passung L 3[0.12]
60.24] h7 10[0.39] TR
10[0.39] 7 20[0.79]
1/4" h8 /8"
3/8" h8 /8"
Synchroflansch, g 58
Flanschtyp 2 und 4
74,2[2.53]
[T] 3x M4, 6,0 [0.24] tief 2410941
T e S\
Y%
25 s
N— O ©| M
s stﬁ - =)
0| n - o
ASTRSY <| ©
L ® )
1 N
3[0.12] 12[047]  [047
3[0.12]
D Passung L 40181 75 [2.95]
6[0.24] h7 10[0.39] 76 [3.0]
10[0.39] 1 20[0.79]
1/4" h8 7/8"
3/8” h8 7/8"
Quadratﬂansch,D63,5
Flanschtyp 5 und 7 74,2 [2.53]
24 [0.94]
® ©®
o
N =k
= e
oS T =H i &)
; <|©
© n ® )
[ P 52
7,110.28] 12[0.47] @\Q‘ 52,4 [2.06
75[0.3] N 063,5 [2.5]
67,5 [2.66]
68,5[2.7]
D Passung L
6 [0.24] h7 10[0.39]
10[0.39] 7 20[0.79]
1/4" h8 7/8"
3/8" h8 /8"
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(Kubler

Absolute Drehgeber — Singleturn

Standard

Optisch Sendix 5858 / 5878 (Welle / Hohlwelle) PROFINET 10

MaBbilder Hohlwellenausfiihrung (Sackloch) mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang 74,2[2.53]
Flanschtyp 1 und 2 63 [2.48]
3| 14 [0.55]
S| 3,99.002[0.16
[T] Nut Federelement L 2410.94] = 002 [0.16]
M 120.47] N

Empfehlung: Zylinderstift
nach DIN 7, @ 4[0.16] —1

[2] 3x M3, 5,5[0.22] tief

36,7 [1.44]
40,9 [1.61]

o
E Empfohlenes Drehmoment fiir g o 3l §
Klemmring 0,6 Nm 2 H el - 5 § - | -
® A=
410.16] | ]
D hiassing E 304 18] g4zt G:m
10 [0.39] H7 30(1.18] " :
12[0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30(1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, g 63
Flanschtyp 5 und 6
[T] Befestigungsschraube DIN 912
M3 x 8, Unterlegscheibe im m 74,2 [2.53]
Lieferumfang enthalten Z L 63 [248)
[2] Empfohlenes Drehmoment fiir L 1
Klemmring 0,6 Nm _' [ S
N
= - g 8 2
g Egt— 2 g o
iR s e
E ®
D Passung L |
10 [0.39] H7 30[1.18] 0,8[0.03] =
12[0.47] H7 30[1.18] 410.16] S|
14 [0.55] H7 30[1.18] 72[2,83] = 20[0.79]
15 [0.59] H7 30[1.18] 812[32]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30(1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, & 65
Flanschtyp 3 und 4
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir $74,2[2,92]
Klemmring 0,6 Nm 2410,94] $63[2,48]

P

12]0,47]

I |
N
g a =1 g
= T 4 8
S sl EE-
al ® of RISy ASY
E ®
D Passung L
10[0.39] H7 30[1.18]
12[0.47] H7 30[1.18] 25[04]
14 [0.55] H7 30[1.18] 83.2[3.28]
15 [0.59] H7 30[1.18] 84'4[3'32}
3/8" H7 30[1.18] T
1/2" H7 30[1.18]

L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
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