Inkrementale Drehgeber

Magnetische Messsysteme RI50/ LI50

Hohe
Drehzahl

Widerstandsfahig und unempfindlich

Hoher
IP-Wert

Schockfest/

Vibrationsfest

¢ Hohe Schock- und Vibrationsfestigkeit

e Schutzart IP67

¢ Beriihrungsloses Messsystem

Auswahlhilfe Limes LI50 / Magnetring RI50

(Kubler

Verpolschutz

Gegentakt / RS422

Das magnetische Messsystem RI50 / LI50, bestehend aus
Magnetring und Sensorkopf, ist mit seiner Einbautiefe von nur
16 mm bestens geeignet fiir Maschinen und Anlagen mit knapp
bemessenem Einbauraum.

Als Unterschied zu unserem Messsystem RI20/LI20 ist hier auch
ein einzelner Nullimpuls realisiert.

Schnelle Inbetriebnahme

e Funktionsanzeige durch LED
e GrolRe Montagetoleranz zwischen Magnetband und Sensorkopf
e Einfache Justierung durch Befestigung iiber Langlécher

Impulse / Umdrehung " Bestellcode Bestellcode max. Drehzahl U/min (elektronisch) 2
Magnetring RI50 Magnetsensor Limes LI50 | ohne Nutzung Nullimpuls | mit Nutzung Nullimpuls
1000 8.R150.031.XXXX.112 8.L150.11X1.1050 9000 3000
2000 8.R150.031.XXXX.112 8.L150.11X1.1100 4000 3000
1024 8.R150.048.XXXX.112 8.L150.11X1.1032 9000 2000
2048 8.R150.048. XXXX.112 8.L150.11X1.1064 4000 2000
3600 8.R150.055.XXXX.112 8.L150.11X1.1100 2500 1700
Bestellschliissel 8.LI501.[11 X|1 | 1|X)()(
Magnetsensor Limes LI50 Typ 00| 6| 0
@ Schnittstelle / Versorgungsspannung O Anschlussart O Referenzsignal O Interpolationsfaktor !

1=RS422/48 .26V DC
2 = Gegentakt/4,8..30V DC

1 = Kabel PUR, 2 m lang

1 = einzelner Null-Impuls

(verkniipft mit A und B)

Bestellschliissel 8.RI50
Magnetring RI50 e

. |XXX].
(a)

@O AuBendurchmesser

031 =31 mm 0600 =6 mm

048 = 48,3 mm 0800 =8 mm

055 =54,7 mm 1000 = 10 mm
1200 =12 mm

O Bohrungsdurchmesser

032, 050, 064, 100

Lagertypen
8.L150.1121.1032

XXXX|.| 112
(b)
Lagertypen
1500 = 15 mm 2540 = 25,4 mm (1) 3 8.R150.048.0600.112
1587 = 15,875 mm (5/8") 3000 =30 mm 3
2000 =20 mm 3500 =35 mm 4
2500 =25 mm 3

1) Durch Kombination des Magnetsensors mit den unterschiedlichen AuRendurchmessern, ergibt sich die Impulszahl / Umdrehung.

2) Bei Eingangsfrequenz der Auswerteeinheit von 250 kHz
3) Nur fiir AuBendurchmesser 048 und 055 moglich
4) Nur fiir AuBendurchmesser 055 maglich
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Inkrementale Drehgeber

Magnetische Messsyste RI50 / LI50
Zubehor fiir LIMES LI50: Anzeige Typ 572

Zahlerserie fiir anspruchsvolle Aufgaben mit zwei
individuell skalierbaren Drehgebereingéngen. HTL
und TTL, jeweils A, A/, B, B/ fiir Zahlfrequenzen bis
1 MHz pro Kanal. Einstellbare Betriebsarten als
Positions- oder Ereigniszahler, Summenzahler,
Differenzzahler, Schnittlangenanzeige,
Durchmesser-Rechner, Batch-Zahler und mehr.

(Kubler

e 2separate frei skalierbare Zahl-Eingénge HTL
oder TTL; auch mit invertierten Eingdngen

¢ Max. Eingangs-Frequenz 1 MHz/Kanal
(bei TTL-Eingang)

e A4frei programmierbare schnelle Transistor-
ausgénge mit je 350 mA Ausgangsstrom

» Stufen- oder Schleppvorwahlen

e AC und DC Versorgungsspannung

* Verwendbar als Zahler oder Positionsanzeige mit
Grenzwerten

. Uberwachungsfunktionen, bei denen 2 Werte
zueinander berechnet werden kdnnen

e 4 schnelle programmierbare Eingénge mit
verschiedenen Funktionen wie Reset, Tor, Anzei-
gespeicher, Referenzeingang oder Umschaltung

der Anzeigewerte.

¢ Optionaler skalierbarer Analog-Ausgang
0/4...20 mA, +/-10V oder0..10V
¢ 2 Hilfsspannungen fiir Sensoren:

52VDCund24VDC

¢ SerienmaBige Schnittstelle RS232

Mechanische Kennwerte

Gegentakt / RS422

Positionierzahler 6-stellig
mit 4 schnellen Schaltaus-
géngen und serieller
Schnittstelle 6.572.0116.D05
mit 4 schnellen Schaltaus-
géngen, serieller Schnitt-
stelle und skalierbarem
Analogausgang 6.572.0116.D95
Positionierzahler 8-stellig
mit 4 schnellen Schaltaus-
géangen und serieller
Schnittstelle 6.572.0118.D05
mit 4 schnellen Schaltaus-
géangen, serieller Schnitt-
stelle und skalierbarem
Analogausgang

6.572.0118.D95

Elektrische Kennwerte

Drehzahl max. 12000 min-! Ausgangsschaltung RS422 Gegentakt
Schutzart n. EN60529 P67 (Geh&use) Versorgungsspannung 48...26VDC 48...30VDC
Arbeitstemperatur -20°C ... +80°C Stromaufnahme (ohne Last) typ 25 mA / max. 60 mA
Schockfestigkeit 500g/1ms Zul. Last / Kanal max. 20 mA
Vibrationsfestigkeit 30g/10...2000 Hz Min. Flankenabstand 1us
Polabstand 5 mm von Pol zu Pol Referenzsignal fix
Gehause (Sensor) Zinkdruckguss Systemgenauigkeit typ 0,3° mit Wellentoleranz g6
Kabel 2m lang, PUR 8 x 0,14 mm2,

geschirmt, schleppkettentauglich
Status-LED: griin  Index-Impuls

rot  Fehler Geschwindigkeit zu hoch oder

Magnetfeld zu schwach

(bei 8.LI50.XXXX.X050 und 8.LI50.XXXX.X250)
CE-konform gemaR EN 61 000-6-2, EN 61 000-6-4, EN EN 61 000-4-8

(Magnetfeld)
RoHS-konform gemal EG-Richtlinie 2002/95/EG

Anschlussbelegung
Signal oV Us A A B B 0 0 Schirm
GND

Kabel, Aderfarbe WH BN GN YE GY PK BU RD liegt am Geh&use an
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Magnetische Messsysteme RI50 / LI50 Gegentakt / RS422

MaRbilder
Messkopf Limes LI50 Magnetring, & 31 mm, 8.R150.031.XXXX.112
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Magnetring, o 48,3 mm, 8.RI50.048.XXXX.112
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Verkippung

[T] Abstand Sensor / Magnetring:
0.1...1.5mm (1 mm empfohlen)

Magnetring A

bei Abstand Sensor /
Magnetring = 1 mm

8.R150.031.XXXX.111 57,0
8.R150.048.XXXX.111 74,3
8.R150.055.XXXX.111 80,7

Achtung: Einbaulage Sensorkopf zu Magnetring unbedingt beachten!

10/2011 www.kuebler.com

Inkrementale
Drehgeber



